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摘 要! 提出了模块驱动的方法 !将对设备的测试部分作为底层的驱动模块 !利用上层人机交互
界面来完成驱动和测试过程 !利用人机交互界面来提高了 ’()’* 测试程序的人机交互性能 !克服了
’()’* 语言本身人机交互难的问题 " 实践证明 !这一方法不仅发挥了 ’()’* 语言测试良好的测试性
能 !而且极大地方便了用户的使用!充分满足了用户的需求 !取得了良好的测试效果"
关键词 ! ’()’* 语言#模块驱动 #人机交互
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’()’*T’RRA8H6@B8P (8JB )@:<5@<8 D=A ’QQ *KJB8CJ2是
一种被广泛应用于军事和电子测试的通用标准测试语

言 U "V# 用该语言编写的测试程序不依赖于任何特殊的被
测系统 ! 并且能在自动测试设备 ’(W 上执行 # 基于
’()’* 的测试程序可以人工或自动 $半自动地在测试设
备上执行 # 面向 II(TI:6B I:P8A (8JB 2是 ’()’* 语言的
最大优势 U %V!只要有合适的资源 !它就可在不同的测试
平台中移植 # 也就是说 !使用者可很自由地在不同的测
试系统 中移 植它们 的 测 试 程 序 集 (+* T(8JB +A=<A@C
*8BJ2!以避免浪费资源 #

’()’* 语言从语义上可以分为常规语言部分 $信号
和总线部分 #常规语言部分类似于一个完整的过程式语
言 !它能够实现一般语言的功能 !体现了 ’()’* 语言与
其他语言的共性 "信号部分和总线部分描述具体的测试
过程 ! 体现了 ’()’* 语言作为测试语言的特性 # 在用
’()’* 编写的测试程序中 !所有的信号将是 %虚拟 &的 #
测试程序的编写不需要涉及具体的设备 !它们只要指定
需要在 II( 单元得到的信号的特征就可以了 #

. 信号处理机需求分析
某型信号处理机是某机载电子系统的重要组成部

分 !主要对系统接收到的雷达脉冲信号进行处理 !详细
了解信号环境中所有雷达信号的特征参数 !从而进一步
判断这些雷达的用途 $平台 $配置的武器和威胁等级等 !
为战略情报侦察和分析提供依据和为警戒干扰系统提

供识别威胁信号的特征参数 ! 区别出环境中各雷达目
标 !为系统提供雷达辐射源情报 #
信号处理机主要由 ’X? 转换单元 $测量单元和处理

模块三部分构成 !测试的主要内容有 ’二次电源状态 $自
检状态 $’X? 转换精度以及数据测量性能等 #

/ 基于 !01!2 的 032 设计
(+* 设 计 包 括 测 试 接 口 适 配 器 (I’ T(8JB I:6B

’P@;B8A2和测试程序 (+T(8JB +A=<A@C2# (I’ 完成系统和
II( 之间的电气和机械连接 "(+ 是为检测 II( 根据测
试过程而编写的程序 ! 在软件平台上完成对相应 II(
的测试 $故障检测和隔离 !并可将测试结果输出到相应
的数据库 # 图 " 为 Y+(* 测试程序开发流程 U # V#

硬件纵横 4&%-+&%) 0)’56789)

##

《电子技术应用》 www.ChinaAET.com

《电子技术应用》 www.ChinaAET.com



! !" 设计思想
在进行系统开发的过程中发现 !尽管 !"#!$ 使用方

便 "移植性强 !但其最大的弱点是无法构造明确的人机

交互界面 !测试参数选择 "测试结果等都难以管理 !留给

用户的只是固定好的流程 !用户无法改变 !人机交互性

很差 ! 根本无法满足全面测试的需

求 # 所以 !本文提出了模块驱动的方

法 ! 将 %"&%$ 测试程序设置为底层
驱动模块 !完成测试的功能 !而在上

层界面中利用模块函数来访问和驱

动底层模块 ! 实现了良好的人机交

互性能 !使得测试过程更加人性化 "

科学化 $ 测试流程如图 ’ 所示 $

其中 ! 人机交互界面是高层语言开发的控制界面 !

负责参数 % 命令的设置和发送以及结果的显示和观察 &

访问模块封装了 !"&!$ 驱动模块的访问函数 ! 包括

!"&!$ 提供的 接口 函数 和自定 义的 各种控 制函 数 &

!"&!$ 驱动模块包含主要的测试程序 ! 负责对 ((" 进
行测试 $

!#! $%& 设计
系统测试程序 ") 由控制界面程序和底层 %"&%$ 测

试程序两部分构成 * +,!")$ 组成框图如图 - 所示 $

其中 !((" 适配器描述了测试适配器内部及其与

%". 接口 %被测设备 ((" 之间的连接关系 !描述了系统

内所存在的虚拟设备与前端面板的连接关系 $

!#’ 应用实践
根据上述的基于 %"&%$ 语言的自动测试设备开发

过程描述 !首先根据测试需求确定测试平台所需的硬件

资源 !然后在此基础上开发 %"&%$ 测试程序 $ 基于以上

的设计思想 ! 对某信号处理机进行了功能和性能的测

试 !图 + 为人机交互控制界面 $

在进行测试时 !只需要根据提示连接好电缆 !启动

测试程序 !就可以进行相应的测试 $

%"&%$ 语言用标准信号和基于实践的表达方式描
述 ((" 的测试需求 ! 因而作为自动测试领域的一种通

用测试语言 !%"&%$ 语言得到了很好的应用 ! 本文采用

模块驱动的方法 ! 通过人机交互界面来访问 %"&%$ 驱
动模块 !实现了对某型信号处理机的功能测试和性能测

试 $测试结果表明 !该系统满足了测试需求 !人机交互性

能良好 $
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